> GR 80x40 | cont. 139 W, peak 385 W > GR 80x40 | cont. 139 W, peak 385 W @unkermotoren

AMETEK
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf Di . R / MaBzeich .
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard imensions in mm/ viabzeichnung in mm
» With optional cover IP 54 possible » Mit optionaler Schutzhaube IP 54 méglich 135.1
» With custom shaft length and diameter, shaft » Abweichende Wellenlangen und -durchmesser, 5
on both sides, special and high voltage wind- beidseitige Welle, Sonder- und Hochspannungs- 3 3 ®
ing, higher protection class up to IP 67 wicklungen, héhere Schutzart bis IP 67 auf Anfrage §
on request = @) . o
= = €]
s = g =]
— * + - U
I * T O =
12-180 @) _i
Supply volt- High efficiency Low noise Special Protection Interference Certification Certification Certification Vibration
age versions surface class suppression (>36 V only) resistance
optional 0.,
ﬂ32 0.055
4xM5 4xM5
: t t Ed T +
Data/ Technische Daten GR 80x40 4x05.61: 05601 ;m g BB 05601 4x05.61:
; 4xMé 06001 060.0: 4x05.61 01
Q"?’,””?a/, voltage/ VDC 12 24 40 48 60 #1027 TA] #1028
ennspannung ‘
P Bei Nennstromen Uber 8A Litze AWG 16 Shaft/ Welle
Nominal current/ Al 15 6.3 43 34 27 \
Nennstrom F o = max. 180N front/ vorne back/ hinten
: F = max. 200N -
Nominal torque/ N 0.345 0.38 0.39 0.385 0.385 radial 12 x 30 mm
Nennmoment 12 x 30 mm 8 x 55 mm
Nominal speed/ 9
Nenndrehzah rpm 2700 2960 3400 3130 3100
iﬁ:’qﬁfgﬁ%‘%em Nm" 24 3.24 4.10 3.56 3.52 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
%zimgg;%g%ee/m Nm™ - - 3.12 3.23 3.23 [ continuous operation/ Dauerbetrieb [| Cyclical operation/ Zykl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
No foad speed/ rpm’ 3100 3210 3590 3380 3350 70 3500 50 3500
Leerlaufdrehzahl
Nominal output power/ -
Dauerabgabeleistung W 97,5 118 139 127 126 60 3000 3000
Maximum output power/ @
put p w 194,7 272 385 315 308
Maximale Abgabeleistung 50 2500 2500
Torque constart/ Nm A 0.036 0.068 0.095 0.129 0.163
rehmomentkonstante 30
Terminal Resist: / 40 2000 2000
erminal MesIStance Q 0.18 0.5 0.926 1.460 2.27
Anschlusswiderstand
Terminal inductance/ 30 =1500 =1500
Anschlussinduktivitat mH 0.9 2.5 5.2 7.3 11.3 £ 20 %
=
Starting current/ - = z 1000
Anlaufstrom A 67 48 43.2 28 21.7 z 20 Ewuo 3 J:
No load current/ 2 E S 0 S
Leerlaufstrom A Oie 08 0.330 03 0.21 E 10 g 500 g E 500
. = a = o
Ertmepnetisennosston A? 296 248 232 >25 220 / /
agnetisierungsstror S g & gf ; . . e e 07 T T T - T T
inerti: 0 0 1 1 2 2 3
Rotor inerta/ gom? 1800 1800 1800 1800 1800 0 03 ! 15 2 ‘5 s o
Rotor Tragheitsmoment Torque/ Drehmoment [Nm] Torque/ Drehmaoment [Nm]
me/ght ofmotor/ kg 28 o8 o8 o8 28 GR 80X40, 12V GR 80X40, 24V
otorgewicht
; RS [
) A, = 100 K; ) 8, = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt % 000 2% 3500
30 \ 3000
20
3000
25 2500
Modular System/ Modulares Baukastensystem
» Brakes/ Bremsen » Planetary Gearboxes/ 2 15 2000
[1E9R 1 Planetengetriebe 2000
Scan for existing Settings T E100R/A ] L[ PLG6O
for external Controllers/ ] PLG 63 EP/ HT 15 5 <1500
Scannen fUr Verflgbare B 1 PLG 75 EP/ HT = 10 B
E der/ Geb [ PLG 95 10 ; ;
» Encoder/ Geber - s _ -
. ME 80 — GR 80x40 — §' EIDDD E' f;mno
lo— E a
) RE 20 3 S o E 5 s s
{1 RE 30 (TI) b » Angular Gearboxes/ G5 ‘§ AN £ T s00 Wy
1 RE 56 (TI) » Controller/ Regelelektroniken Winkelgetriebe z = N\ ] & AN
[J RS 200 @ [1 STG 65 £ z \ g k N
y ) {1 BGE 5510 dPro [18G 120 °0 = 06 : : ; ; S E 0f . y ; s
» Hood/ Haube - - BGE 6010 A 0 1 2 3 4
[1 Cover IP54 / Torque/ Drehmoment [Nm] Toraue/ Drehmoment [Nml
Schutzhaube IP54 GR 80x40, 40V GR 80x40, 60V
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fUr die Kombination herunterladen [ Preferred series/ Vorzugsreihe | Standard product/ Standardprodukt [ on request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
64 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie w dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ B v.dunkermotoren.de flir ere Produktinformationen | 65




> GR 80x80 | cont. 224 W, peak 817 W > GR 80x80 | cont. 224 W, peak 817 W @unkermotoren

AMETEK
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf Dimensions in mm/ MaBzeich .
. , . . . /l | I anzeichnung iIn mm
» Ball bearing at motor output shaft is standard ~ » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Standard ensions 9
» With optional cover IP 54 possible » Mit optionaler Schutzhaube IP 54 méglich 1754
» With custom shaft length and diameter, shaft » Abweichende Wellenlangen und -durchmesser, = 5 fo] 0.06[Al 90°
on both sides, special and high voltage beidseitige Welle, Sonder- und Hochspannungs- 3 3 1710.03 ] ®
winding, higher protection class up to IP 67 wicklungen, héhere Schutzart bis IP 67 auf Anfrage §
on request &
@ ® 3
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Supply volt-  High efficiency Low noise Special Protection Interference Certification Certification Certification Vibration ®

age versions surface class suppression (>36 V only) resistance
optional
- 3041
i BK 032005
Data/ Technische Daten GR 80x80
4xM5 . E¥AN VAL 04501 4xM5

/!illom”ja/ vq/tage/ VDG 24 40 48 60 4x@5.61.01 05601 07 18] Lo || + FIOT B 05601 4x@35.61.01

ennspannung 4xMé 060 .01 06001 4x05.61.01

, 2102 [A] 300:% RD [#10.2 [B

Nominal current/ .
NETTs A) 10 6.2 5.6 4.3 Depth/Tiefe 12mm

ennstrom Bei Nennstrémen (iber 8A Litze AWG 16 Shaft/ Welle
Nominal torque/ 5 front/ vorne back/ hinten
Nennmoment Nm 059 067 067 067 Foia = Mmax. 180N 19%x30
Nominal speed/ g = MaxX. 200N > -

N 1 SP rpm’? 3150 2970 3200 3090 12 x 30 mm 8 x 55 mm
enndrehzahl

Stall torque/ Nm') 7.45 8.85 9.47 9.22 L .. . " .
Anhaltemoment Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
Maximum torque/ Nm") 6.06 6.01 6 6
Maximales Moment ) ) (] Continuous operation/ Dauerbetrieb [ ] Cyclical operation/ Zykl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
No load speed/ 4
Leerlaufdrezah rpm 3285 8050 3300 8200 100 3500 60 3500
Nf)m/rjq/ quz‘puz‘ power/ W 195 208 2045 217
Dauerabgabeleistung 3000 3000 \

) 50
Maximum outout power/ W 641 707 817 764 80
Maximale Abgabeleistung

2500 2500

EEUOETEERY Nm A 0.067 0.118 0.132 0.171 )
Drehmomentkonstante

- . 60
Terminal Resistance/ Q 0.214 0.533 0.67 1.01 2000 2000
Anschlusswiderstand 20
Terminal inductance/
Anschlussinduktivitat bl 12 Ehie e &g 40 EISOG §1snn
Starting current/ - = 20 =
Anlaufstrom A 2 & 2 54 - 1000 51000
No load % e E = E :

0 foac curren A 07 0.37 0.35 03 E20 5 £ s N
Leerlaufstrom g ] 210 3 3
Demagnetisation current/ 3 H 0 g g 0 N

) = w = & *
Entmagnetisierungsstrom A 291 251 246 235 g E / \ § T / S
= ] . - .
Rotor inertia/ 2 c 0 =0 ; T T r : T ? °0 “ 07 T T i T
Rotor Tragheitsmoment gem 3200 3200 3200 3200 0 1 2 3 4 H 6 7 0 2 4 6 8
; Torque/ Drehmoment [Nm| Torque/ Drehmoment [Nm)
K}/f;ﬁ%g[ﬂ&tor/ kg 4.0 4.0 4 4.0 GR 80x80, 24V GR 80x80, 40V
e . 40 3500
) A8, = 100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpunkt
3000 \
30
Modular System/ Modulares Baukastensystem 2500
2000
) » Planetary Gearboxes/
Scan for existing Settings grilgeos;Bremseﬂ M Planetengetriebe 20
external Controllers,
] PLG 60
. o <1500
“  E100R/A — 7 PLG 63 EP/ HT g8
i 0 PLG 75 EP/ HT = .
» Encoder/ Geber GR 80x80 - PLG %S =1 F1000 s N
1 ME 80 z 5 R
I RE 20 o—— »  Angular Gearboxes/ H 5 ~
@ Winkelgetriebe o g 500 S
1 RE 30 () 0 » Controller/ Regelelektroniken : 3 g N
L RE 56 (TI) [ RS 200 - S6120 g E / RN
1 STG 65 3 = £
1 BGE 6010 A °0 = 0F T T T T
s Hood/ Haube - 7 BGE 5510 dPro 0 2 4 6 8
B Cover IP54 / G Torque/ Drehmoment [Nm|
Schutzhaube IP54 R 80X80' 60V
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fUr die Kombination herunterladen . . . .
[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
66 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen
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