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AMETEK
» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
commutator provides long lifetime Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf 0 :{:Hﬁz’m N E“g"g’a giﬁ:iﬁ';”m"‘fg'?‘:‘
» Ball bearing at motor output shaft is » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Vorzugsreit "
preferred series » Vorzugsreihe entstort mit zwei Drosseln = @
» Preferred series interference suppression » Optional beidseitig kugelgelagert, beidseitige §
with two chokes Welle, abweichende Wellenlangen und -durchmesser, - - 5
. P . . . - . i 2=
» Optionally with ball bearing on both sides, Litzenausflhrung, Sonderwicklung auf Anfrage = =] =
shaft on both sides, custom shaft length and » Optional Litzenausflihrung - 4
o o0
diameter, lead version, special winding on % — g -
request \ 9
» Optional stranded wire version &==5 l
— 7o 708
== | 1] =T () "
5-40/ 12-40
Supply voltage  High efficiency Low noise Protection Interference Vibration Shaft/ Welle
versions class (up to) suppression resistance r max. 10N Motor L front/ vorne
optional @ = : GR 30x10 | 40+0.5
] ::a‘ = max. 22N (12mm ab Anflanschfléche) | GR30x20 | 50+0.5 S I SO
Data/ Technische Daten GR 30x10 GR 30x20 GR 30x45 GR30x45 | 75:0.5 3x10mm 3x18mm
Q’g’:ﬂ’gag ‘é‘r’ﬁge/ VDC 12 24 40 12 24 40 12 24 40 T — : — :
=P 9 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
Q’O’"’”a’ Ui A 0.6 0.31 0.21 0.9 0.45 0.28 1.4 0.71 0.4
ennstrom 08 5000
Q’O’”’”a’ forque/ Nm’ 0.01 0.01 0.01 0.0165 0.017 0.0175 0.03 0.03 0.03
ennmoment
5 4000
Q’O’"’”a’ speed/ rpm’ 2900 3000 3500 3300 3400 3600 2980 3030 2810 06
enndrehzahl
ita”, torque/ Nm™ 0.03 0.03 0.0327 0.064 0.067 0.069 0.129 0.13 0.123 3000
nhaltemoment
04
Maximum torque/ - -
Y i iy et Nm 0.08 0.03 0.0327 0.064 0.067 0.069 0.129 0.13 0.123 Fono
No load speed/ 5 é
Leerlaufdrehzahl rpm 4650 5000 5400 4750 4800 5300 4130 4400 4100 ?,J i .
Nominal output power/ = H i
Dauerabgabeleistung W 3.04 3.14 3.67 5.7 6.1 6.6 9.4 9.5 8.8 3 E
] ]
Maximum output power/ S0 =0
Maximale Abgabeleis- W 3.65 4.06 462 7.95 8.4 95 13.93 149 13.2 L
tung GR 30x10, 24V
Lol el NmA™ | 0.0232 0.0435 0.0649 0.0237 0.046 0.0702 0.0288 0.05 0.0873 3 o0 18 5000
Drehmomentkonstante
Terminal Resistance/
Anschlusswiderstand Q 8.58 31.1 72.7 4.21 15.68 38.5 2.61 8.9 27.4 25 o - - \
Terminal inductance/
Areaileeal mH 5.15 21.8 49.5 3.64 14.2 S5 2.61 8.0 24.7 2 12
Starting current/ . 3000 3000
Anlaufs A 1.4 0.77 0.55 2.85 1.53 1.04 4.6 2.7 1.46
nlaufstrom 15 09
No foad current/ A 0.145 0.076 0.054 0.175 0.09 0.064 0.25 0.13 0.07 Ezomo g2000
Leerlaufstrom 1 = 06 =
Demagnetisation current/ - } ) ) ) ) ) = 3 = z:
Entmagnetisierungsstrom A 2115 26.0 23.0 s gmnn / én.s %muu /
Rotor inertia/ 5 2 & ET
A —— gem: 11.0 11.5 11.0 18.5 19.5 18.5 422 41.9 42.2 g ) L i E . B , , . . . . .
{ 0 0,01 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0 0.0 0,02 0,03 0,04 0,05 0,06 0,07
%’t%’:ésva moter / kg 0.08 0.08 0.08 0.11 0.11 0.11 0.24 0.24 0.24 orqoe rehmament ind Torqae ehmorment ]
A9 =100 K; ™) 8, = 20°C ™) at nominal point/ im Nennpurkt GR 30x20, 12V GR 30x20, 24V
5 5000 15 5000
Modular System/ Modulares Baukastensystem
4 4000 12 4000
Scan for existing Settings \ \
for external Controllers/ » Brakes/ Bremsen » Planetary Gearboxes/
Scannen flr Verflgbare S E38R Plamete?:qetriebe 3 3000 09 . 3000
Settings fur externe Controller - I PLG 30
(1 PLG 32 T £
- PLG 42K 2 Ezuuu 0,6 %mn
s Encoder/ Ceb U O PLG42S 3 - 3
Dn;% zer e » Controller/ Regelelektroniken 2 ] = 3
o— 1 = 1000 50,3 = 1000
gl O] RS 200 : i g g
= - §
o RE 30 (T) [ BGE 6005 A i : E 3
1 BGE 6010 A g, E IR :
0 0,03 0,06 0,00 012 0,15 0 0,03 0,06 0,09 012 0,15
Torque/ Drehmoment [Nem| Torque/ Drehmament [Hm]
You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./ GR 30X45’ 12V GR 30X45’ 24V
Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fur die Kombination herunterladen. . . . .
[ Preferred series/ \lorzugsreine || Standard product/ Standardprodukt ] On request/ auf Anfrage See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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> GR 30S | cont. 10 W, peak 16 W »> GR 30S | cont. 10 W, peak 16 W @unkermotoren

AMETEK
» Mechanical commutation through multi bar » Mechanische Kommutierung Uber vielteiligen . . . . .
) L , Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
commutator provides long lifetime Kollektor bietet lange Lebensdauer
» Operation in both directions of rotation » Drehrichtung Rechts-/ Linkslauf 0 :{:E‘L}Sm:; _; Edg*ga gfit:i_tl';ﬂé':uﬂfgf?‘:‘
. . . e . ., Il 0.3 SImi
» Ball bearing at motor output shaft is » Motorwelle abtriebsseitig kugelgelagert ist Vorzugs
Preferred series » Vorzugsreihe entstort mit zwei Drosseln hs g
» Preferred series interference suppression » Optional beidseitig kugelgelagert, beidseitige §
with two chokes Welle, abweichende Wellenléangen und -durchmes: - - &
» Optionally with ball bearing on both sides, Litzenausflhrung, Sonderwicklung auf Anfrage = 4l 3;
shaft on both sides, custom shaft length and » Erhdhte Leistungsdichte - e
. . . . . . . N L=
diameter, lead version, special winding on » Optional Litzenausflhrung o = —99:" [
request S S
» Higher power density =1 l
» Optional stranded wire version
( 7 0.5 2-0 5
I
I ] '-—_|_' 00 1h=0.
.= ((O)) L 0 Shaft Versions/ Wellenvarianten
5-40/ 12-40 T front/ vorne rear/ hinten
. Faa = max. 10N . Motor L 3x14mm |[3x10mm |3x 15 mm
Supply voltage  High efficiency Low noise Protection Interference Vibration Fraga = Max. 22N (12mm ab Anflanschflache) 82 ggg;‘ig ?gfg'g 3x10mm |3x18 mm
versions class (up to) suppression resistance =
optional
B e e B e GR 30Sx20 GR 30Sx45 Characteristic diagram/ Belastungskennlinien In accordance with/ Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
Nominal voltage/ VDG 12 o4 40 12 o4 20 (] Continuous operation/ Dauerbetrieb [ ] Cyclical operation/ Zykl. Betrieb — Current torque/ Strom-Drehmoment — Speed torque/ Drehzahl-Drehmoment — Efficiency/ Effizienz
Nonmspanmung 5 3500
5 3 4000
Q’O’””fa’ eVl A 0.90 0.45 0.28 1.40 0.71 0.40
ennstrom 3000
Nominal torque/ . b 4
N Nm? 0.020 0.020 0.020 0.0370 0.0370 0.0370 3000
ennmoment 2500
RIS e el rpm’ 3000 3100 3250 2500 2650 2600 "™ 3
Nenndrehzahl P 2000
Stall torque/ o 15 2000
Anhaltemoment Nm 0.069 0.082 0.076 0.153 0.17 0.165 % ) Eusnn
Meaximum torque/ - 1 = =
NS VIS Nm 0.069 0.082 0.076 0.158 0.17 0.165 - %mao = f‘m
F - A 3
Vo oad speedl rpm’ 3950 4000 4500 3250 3550 3350 %‘“ i ‘f; o
g T 5 i3
Nominal output power/ - & b < & g
Dauerabgabeleistung L B g e S 10:27 UG ’ ‘s 001 002 003 004 005 006 007 008 ° 0.03 L 0,09 012 015 018
3 " Tarque/ Drehmament [Nm| Torque/ Drehuncment [Him]
Meximur output power, w 7.14 8.59 9.23 13.02 15.8 14.9 GR 305x20, 12V GR 305x45, 12V

Maximale Abgabeleistung

e Nm AT 0.0280 0.0559 0.087 0.0336 0.0636 0.1102 " o ’ o
Drehmomentkonstante . . . . : .
Terminal Resistance/ 18 25
Anschlusswiderstand Q 4.61 15.68 40.0 2.55 8.73 26.4 3000 2000
Terminal inductance/ 12 2
Ao esTa KL mH 3.68 141 30 2.61 7.42 24.7
Sarting curent/ A 2.60 153 0.95 47 2.75 152 » o 1 a
nlaufstrom
Vo oad current/ A 0.18 0.10 0.08 0.25 0.14 0075 s 1
eerlaufstrom 1000
1000
Demagnetisation current/ A R R R R : . ; =
Entmagnetisierungsstrom '
Rotor inertia/ 18.5 42 41.9 42.2 04

2
Rotor Tragheitsmoment gem 18.5 19.5 ] 0,02 0,04 0,06 0,08 0,1 0 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18

=
in

Current/ Strom | [A]

=

W
Rated speed/ Drehzahl n [rpm|
Rated speed! Drehzahl n |rpm]

Current/ Strom | [A]

=

Weight of motor/ Torgue Drehmomest D] Torgue/ Drehmoment [Nm]
Motorgewicht kg 0.11 011 011 0.24 0.24 024 GR 30Sx20, 24V GR 30Sx45, 24V
) A8, = 100 K; ) 8 = 20°C **) at nominal point/ im Nennpunkt 8 2500
Modular System/ Modulares Baukastensystem 15 3000
2500
Scan for existing Settings 1.2
for external Controllers/ Brak ="
Scannen firr Verfiigbare » Brakes/ Bremsen » Planetary Gearboxes/ 2000
Settings fur externe Controller T E38R Planetengetriebe 09
I [ PLG 30 F1500
1 PLG 32 =
0 -
GR30S 1 pleazk gl 9.
» Encoder/ Geber r L PLG42S g s
MG 2 » Controller/ Regelelektroniken £03 e
[ RE 22 L/ RS 200 E 3
[ BGE 6005 A 3 g, . . . . :
1 RE 30 (TI) [ BGE 6010 A 0 0,03 0,06 0,09 012 0,15 0,18

Torque/ Drehmement [Nm]

GR 30Sx45, 40V

You can individually configure your suitable product and download technical data and drawings for the combination at www.dunkermotoren.com/en/configuration./

Unter www.dunkermotoren.de/konfigurator kénnen Sie Ihr passendes Produkt individuell konfigurieren und technische Daten und Zeichnung fir die Kombination herunterladen. | Preferred series/ Vorzugsreihe | Standard product/ Standardprodukt i on request/ auf Anfrage. See notes page 8/ Hinweise siehe S. 8
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